
manuell autonom

Kontrolle des Roboters

Gegenstand Lebewesen

Aussehen des Roboters

uni-

modal

Kommunikationsmöglichkeiten
des Roboters

sozialphysikalisch

Aktionsspielraum des Roboters

R O B O T E R

semantisch

syntaktisch

mobil

multi-

modal

Souveränität der Person

keine vollständig

Laie Experte

proaktiv

passiv

exklusiv frei zugänglich

un-

gefährlich
potenziell

gefährlich

außer 

Sichtweite

lang, andauernd

kurz, episodisch

Begegnung

berührend

Rolle der Person in Bezug auf den Roboter

P E R S O N K O N T E X T

unerwartet

vorbereitet

heterogen

homogen
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